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Раздел 1. ЦЕЛЬ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ 
 

Целью освоения дисциплины является достижение планируемых результатов обучения, 

соответствующих установленным в ОПОП индикаторам достижения компетенций: 
 



 

 

Код и 

наименование 

компетенции 

Код и наименование   

индикатора достижения 

компетенции 

Результаты обучения 

   

 



 

 

1. УК-1 

Способен 

осуществлять 

поиск, 

критический 

анализ и синтез 

информации, 

применять 

системный 

подход для 

решения 

поставленных 

задач 

УК-1.1 Выполняет 

поиск необходимой для 

решения поставленной 

задачи информации, её 

критический анализ, 

обобщение и 

представление на 

основе знаний 

естественно-научных 

дисциплин и 

современных 

информационных 

технологий 

знания: УК-1.1 - Выполняет поиск необходимой 
для решения поставленной задачи информации, её 

критический анализ, обобщение и представление 

на основе знаний естественно-научных дисциплин 
и современных информационных технологий УК- 

1.2 - Систематизирует обнаруженную 
информацию, полученную из разных источников, 

в соответствии с требованиями и условиями 
задачи УК-1.3 - Выбирает оптимальный вариант 

решения задачи, аргументируя свой выбор УК-1.4 
- Разрабатывает варианты решения проблемной 

ситуации на основе системного подхода и 

критического анализа доступных источников 
информации УК-1.5 - Формулирует и 

аргументирует выводы и суждения, в том числе с 
применением философского понятийного 

аппарата  

 
умения: УК-1.1 - Выполняет поиск необходимой 

для решения поставленной задачи информации, её 
критический анализ, обобщение и представление 

на основе знаний естественно-научных дисциплин 

и современных информационных технологий УК- 
1.2 - Систематизирует обнаруженную 

информацию, полученную из разных источников, 
в соответствии с требованиями и условиями 

задачи УК-1.3 - Выбирает оптимальный вариант 
решения задачи, аргументируя свой выбор УК-1.4 

- Разрабатывает варианты решения проблемной 
ситуации на основе системного подхода и 

критического анализа доступных источников 

информации УК-1.5 - Формулирует и 
аргументирует выводы и суждения, в том числе с 

применением философского понятийного 
аппарата  

 навыки: УК-1.1 - Выполняет поиск необходимой 

для решения поставленной задачи информации, её 
критический анализ, обобщение и представление 

на основе знаний естественно-научных дисциплин 
и современных информационных технологий УК- 

1.2 - Систематизирует обнаруженную 

информацию, полученную из разных источников, 
в соответствии с требованиями и условиями 

задачи УК-1.3 - Выбирает оптимальный вариант 
решения задачи, аргументируя свой выбор УК-1.4 

- Разрабатывает варианты решения проблемной 
ситуации на основе системного подхода и 

критического анализа доступных источников 
информации УК-1.5 - Формулирует и 

аргументирует выводы и суждения, в том числе с 

применением философского понятийного 
аппарата  

 

   

 



 

 

2. ПК-3 

Способность 

производить 

расчеты и 

проектирование 

отдельных 

устройств и 

подсистем 

мехатронных и 

робототехничес

ких систем с 

использование

м 

исполнительны

х и 

управляющих 

устройств, 

средств 

автоматики, 

измерительной 

и 

вычислительно

й техники в 

соответствии с 

техническим 

заданием 

ПК-3.1 Способность 

производить расчеты и 

проектирование 

отдельных устройств и 

подсистем мехатронных 

и робототехнических 

систем с 

использованием 

стандартных 

исполнительных  и 

управляющих 

устройств, средств 

автоматики, 

измерительной и 

вычислительной 

техники в соответствии 

с техническим заданием 

знания: ПК-3.1 - Способность производить 
расчеты и проектирование отдельных устройств и 

подсистем мехатронных и робототехнических 

систем с использованием стандартных 
исполнительных и управляющих устройств, 

средств автоматики, измерительной и 
вычислительной техники в соответствии с 

техническим заданием  

 
умения: ПК-3.1 - Способность производить 

расчеты и проектирование отдельных устройств и 
подсистем мехатронных и робототехнических 

систем с использованием стандартных 
исполнительных и управляющих устройств, 

средств автоматики, измерительной и 
вычислительной техники в соответствии с 

техническим заданием  

 
навыки: ПК-3.1 - Способность производить 

расчеты и проектирование отдельных устройств и 
подсистем мехатронных и робототехнических 

систем с использованием стандартных 

исполнительных и управляющих устройств, 
средств автоматики, измерительной и 

вычислительной техники в соответствии с 
техническим заданием  

   

Раздел 2. МЕСТО ДИСЦИПЛИНЫ В СТРУКТУРЕ ОПОП 
 

Дисциплина относится к части, формируемой участниками образовательных отношений 

ОПОП.  

Дисциплина является обязательной 

Для продолжения формирования заявленных компетенций необходимы знания 

предшествующих дисциплин: Математика (УК-1), Информационные технологии (УК-1), 

Химия (УК-1), Начертательная геометрия и инженерная графика (УК-1), Основы систем 

автоматизированного проектирования (ПК-3) 

Изучаемая дисциплина является основой для продолжения формирования указанных 

компетенций в следующих дисциплинах: Основы научных исследований (УК-1), 

Техническая эксплуатация робототехнических систем (УК-1), Проектирование роботов и 

робототехнических систем (УК-1), Промышленные роботы (УК-1), Информационные 

устройства и системы в робототехнике (УК-1), Программные средства в инженерных 

расчетах мехатронных и робототехнических систем (УК-1), Надежность мехатронных 

систем (УК-1), Техническое диагностирование мехатронных систем (УК-1), Основы 

конструирования автономных роботов (УК-1), Основы промышленной безопасности (УК-1), 

Моделирование систем управления (ПК-3), Приводы мехатронных и робототехнических 

систем (ПК-3), Проектирование роботов и робототехнических систем (ПК-3), 

Автоматизированное технологическое оборудование отрасли (ПК-3), Электронные 

устройства мехатронных и робототехнических систем (ПК-3), Промышленные роботы (ПК-

3), Аппаратное обеспечение мехатронных систем (ПК-3), Информационные устройства и 

системы в робототехнике (ПК-3), Программные средства в инженерных расчетах 

мехатронных и робототехнических систем (ПК-3), Микроконтроллеры в системах 

управления (ПК-3), Программирование на языке высокого уровня (ПК-3), Ремонт и 

контроль   



 

 

технологического оборудования (ПК-3), Роботизированные технологические комплексы в 

сварке (ПК-3); практиках: Производственная практика. Технологическая (проектно-

технологическая) практика (УК-1), Производственная практика. Научно-исследовательская 

работа (УК-1), Преддипломная практика (УК-1), Производственная практика. 

Технологическая (проектно-технологическая) практика (ПК-3), Производственная практика. 

Научно-исследовательская работа (ПК-3), Преддипломная практика (ПК-3); 

государственной итоговой аттестации в форме: Выполнение, подготовка к процедуре 

защиты и защита выпускной квалификационной работы (УК-1), Подготовка к сдаче и сдача 

государственного экзамена (УК-1), Выполнение, подготовка к процедуре защиты и защита 

выпускной квалификационной работы (ПК-3), Подготовка к сдаче и сдача государственного 

экзамена (ПК-3) 
   

Раздел 3. ОПИСАНИЕ ОБРАЗОВАТЕЛЬНЫХ ТЕХНОЛОГИЙ 
  

Для формирования заявленных компетенций используются методологические технологии, 

реализующие деятельностный, личностно-ориентированный, практико-ориентированный 

подходы. 

Основными стратегическими технологиями являются: лекционные занятия, практические 

занятия 

На достижение конкретных целей обучения направлены применяемые тактические 

технологии: классическая лекция 
  

Раздел 4. СОДЕРЖАНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 
  

4 семестр 

Виды и темы занятий 
Количество 

часов 

Формируемые 

компетенции 

Общие понятия о датчиках 72 ПК-3, УК-1 

Лекция. Датчики АС и МС . Принцип работы 2 
 

Практическое занятие. Знакомство со стендом "Датчики" 2 
 

Задания для самостоятельной работы, в том числе выполнение   

Область применения датчиков 

68 

 

Иная контактная работа:  0 
 

5 семестр 

Виды и темы занятий 
Количество 

часов 

Формируемые 

компетенции 

Основные понятия о датчиках 
 

ПК-3, УК-1 
   

Задания для самостоятельной работы, в том числе выполнение   

Виды датчиков МС, преимущества и недостатки 

17 

 

Практические работы на стенде"Датчики" 19 ПК-3, УК-1 

Практическое занятие. Оптические и магнитные датчики 

датчики на основе МЭМС 

2 
 

Задания для самостоятельной работы, в том числе выполнение   

Изучение датчиков по методическим указаниям 

17 

 

Иная контактная работа:  0 
 

 

 

  



 

 

Раздел 5. МЕТОДИЧЕСКИЕ УКАЗАНИЯ ДЛЯ ОБУЧАЮЩИХСЯ ПО ОСВОЕНИЮ 

ДИСЦИПЛИНЫ 

Изучение дисциплины (модуля) рекомендуется начать с ознакомления с рабочей 
программой, ее структурой и содержанием разделов. Учебный материал структурирован, 

изучение дисциплины осуществляется в тематической последовательности. 

Занятия лекционного типа дают систематизированные знания по дисциплине (модулю), 

концентрируют внимание на наиболее сложных и важных вопросах. Во время лекционных 
занятий рекомендуется вести конспектирование учебного материала; обращать внимание на 

формулировки и категории, раскрывающие суть проблемы, явления или процесса; 
зафиксировать выводы и практические рекомендации. (при наличии) 

Подготовка к занятиям семинарского типа включает ознакомление с планом 

практического  занятия; работу с конспектом лекций, выполнение домашнего задания, 
работу с учебной и учебно-методической литературой, научными изданиями и 

электронными образовательными ресурсами, рекомендованными рабочей программой 
дисциплины (модуля). 

Содержание самостоятельной работы определяется рабочей программой дисциплины 
(модуля), оценочными и методическими материалами, заданиями и указаниями 

преподавателя. Самостоятельная работа может осуществляться в аудиторной и 
внеаудиторной формах. Эффективным средством осуществления самостоятельной работы 

является электронная информационно-образовательная среда университета, которая 

обеспечивает доступ к образовательной программе, рабочей программе дисциплины 
(модуля), к электронным библиотечным системам, профессиональным базам данных и 

информационным справочным системам. 
Периодичность проведения, формы текущего контроля успеваемости, система оценивания 

хода освоения дисциплин представлены в рабочей программе. 
Формой промежуточной аттестации по дисциплине (модулю) является зачёт, 

 

  

Раздел 6. МАТЕРИАЛЬНО-ТЕХНИЧЕСКОЕ И УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКОЕ 

ОБЕСПЕЧЕНИЕ ДИСЦИПЛИНЫ 
 

6.1. Учебно-методическое обеспечение 
 

   

№№ 

п/п 
Список используемой литературы 

Количество  

экземпляров печатных 

изданий, имеющихся в 

библиотеке, или 

электронный адрес издания 

(ресурса) в сети Интернет 

УЧЕБНЫЕ, УЧЕБНО-МЕТОДИЧЕСКИЕ И НАУЧНЫЕ ИЗДАНИЯ 

1. Вавилов, Владимир Дмитриевич. Интегральные датчики 

[Текст]  : [учеб. для студентов по направлению 37 

"Приборостроение"  и специальноси 190300 "Авиац. 

приборы и измер.-вычисл. комплексы"] / В. Д. Вавилов ; 

Нижегород. гос. техн. ун-т. Нижний Новгород, 2003. - 503 

c. ISBN 5-93272-175-8.  Экземпляры: всего  10.   

 

10   

2. Петухов, Игорь Валерьевич. Технические средства 

автоматизации и управления [Текст]  : учеб. пособие / И. 

В. Петухов, Л. А. Стешина; М-во образования и науки РФ, 

ФГБОУ ВПО "Мар. гос. техн. ун-т". Йошкар-Ола: 

МарГТУ, 2011. - 315 с. ISBN 978-5-8158-0937-6.  

Экземпляры: всего  69.   

 

69  /  

https://portal.volgatech.net/bo

oks/Petuxov-Steshina.pdf 

3. Иванов, Владимир Константинович. Автоматизация и 

элементы автоматики [Текст]  : [учебное пособие для 

студентов специальностей 150405.65, 150400.62,  

29  /  

https://portal.volgatech.net/bo

oks/Ivanov_avtomatizacija. 
 



 

 

 250300.62] / В. К. Иванов; М-во образования и науки РФ, 

ФГБОУ ВПО "Поволж. гос. технол. ун-т". Йошкар-Ола: 

ПГТУ, 2012. - 154 с. ISBN 978-5-8158-1055-6.  

Экземпляры: всего  29.   

 

pdf 

4. Раннев, Георгий Георгиевич. Измерительные 

информационные системы [Текст] : учебник : [для 

студентов вузов по специальностям "Информационно-

измерительная техника и технологии", "Авиационные 

приборы и измерительно-вычислительные комплексы" 

направления подготовки "Приборостроение"] / Г. Г. 

Раннев. Москва: Академия, 2010. - 329, [1] с. ISBN 978-5-

7695-5979-2.  Экземпляры: всего  10.   
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5. Мясников, Владимир Иванович. Микропроцессорные 

системы [Текст]  : учебное пособие по курсовому 

проектированию : для студентов по направлению 

подготовки 09.03.01  "Информатика и вычислительная 

техника" / В. И. Мясников; Министерство науки и 

высшего образования Российской Федерации,  ФГБОУ 

ВО "Поволжский государственный технологический 

университет". Йошкар-Ола: ПГТУ, 2019. - 199 с. ISBN 

978-5-8158-2077-7.  Экземпляры: всего  20.   

 

20  /  

https://portal.volgatech.net/b

ooks/Maisnikov_Mikroproze

ssornie_sistemi_2019.pdf 

6. Вавилов,  В. Д. Микросистемные датчики физических 

величин: в двух частях [Электронный ресурс]  : 

монография / В. Д. Вавилов, С. П. Тимошенков, А. С. 

Тимошенков. Москва: Техносфера, 2018. - 550 с. ISBN 

978-5-94836-498-8.   

 

  

https://e.lanbook.com/book/1

10960 

7. Шарапов,  В. М. Датчики [Электронный ресурс] : 

справочное пособие / Шарапов В. М., Полищук Е. С., 

Кошевой Н. Д., Ишанин Г. Г.; Минаев И.Г., Совлуков 

А.С. Под общ. ред. В.М. Шарапова, Е.С. Полищука. 

Москва: Техносфера, 2012. - 624 с. ISBN 978-5-94836-316-

5.   

 

  

http://e.lanbook.com/books/e

lement.php?pl1_id=73560 

8. Захахатнов,  В. Г. Технические средства автоматизации 

[Электронный ресурс] : учебное пособие / Захахатнов В. 

Г., Попов В. М., Афонькина В. А. Санкт-Петербург: Лань, 

2020. - 144 с. ISBN 978-5-8114-4111-2.   

 

  

https://e.lanbook.com/book/1

30159 

9. Лукинов,  А. П. Проектирование мехатронных и 

робототехнических устройств [Электронный ресурс] / 

Лукинов А. П. Санкт-Петербург: Лань, 2023. - 608 с. ISBN 

978-5-507-47173-7.   

 

  

https://e.lanbook.com/book/3

35345 

10. Смирнов,  Ю. А. Электронные и микропроцессорные 

системы управления автомобилей [Электронный ресурс]  

: учебное пособие / Ю. А. Смирнов, А. В. Муханов. 

Санкт-Петербург: Лань, 2022. - 624 с. ISBN 978-5-8114-

1167-2.   

 

  

https://e.lanbook.com/book/2

10878 

  

6.2. Материально-техническая база и программное обеспечение 
 

    

№№ 

п/п 

Аудитории для прове-

дения учебных занятий, 

самостоятельной рабо-

ты и проведения госу-

дарственной итоговой 

аттестации 

Перечень основного оборудования Программное 

обеспечение 

1. 147 (I) Комплекс-тренажер по изучению  Microsoft Windows  
 



 

 

  устройства и осуществлению 

сервисного обслуживания 

промышленных роботов (1), 

Комплект учебно-лабораторного 

оборудования "Датчики 

робототехнических комплексов" 

(1), Комплект учебно-

лабораторного оборудования робот-

манипулятор (1), Компьютер CPU 

D 820/2*512mb/80Gb+Монитор 

LCD BenQ 19" клав.мышь,ковр (1), 

Лабораторный комплекс 

"Промышленная автоматика и 

программируемый логический 

контроллер" (1), Монитор 17" LСD 

PROVIEW VA-796KN (1), Ноутбук 

ASUS X550CC i3-3217/4G/500G 

15,6 "HD (1), Систем.блок Cel 

D352/256Mb*2/160Gb/DVD-

RW/FDD клав.мышь.ковр. (1), 

Учебный комплекс МРS 202 

"Мехатроника.Базовый" (1), 

Комплект учебной мебели (1) 

Enterprise, Справочная 

правовая система 

"Консультант Плюс", 

Microsoft Office 

Standard, Агент Dr.Web, 

Комплект ГАРАНТ-

Мастер, Microsoft 

Access, Microsoft Visio 

Professional, Microsoft 

Project Professional, 

Microsoft Visual Studio 

Enterprise, Комплект ПО 

для решения основных 

пользовательских задач 

  

Раздел 7. ФОРМЫ КОНТРОЛЯ ОСВОЕНИЯ ДИСЦИПЛИНЫ/ ФОНД ОЦЕНОЧНЫХ 

СРЕДСТВ 

Критерии оценивания индикаторов достижения компетенций направлены на:   

- усвоение теоретического материала (объем знаний, глубина усвоения), предусмотренного 

рабочей программой;   

- умение излагать материал (четкость, грамотность изложения материала, точность и 

полнота воспроизведения учебного материала);   

- умение применять теоретические знания при решении практических заданий.  

Шкала оценивания представлена ниже. 
 

   

Уровень 

сформированности 

элементов 

компетенции 

Критерии оценивания 
Шкала 

оценивания 

Пороговый  

уровень 

Обучающийся имеет знания основного материала, 

проявляет умение логично его излагать, но может 

допускать неточности в изложении материала, 

недостаточно правильные формулировки, испытывает 

затруднения в выполнении практических заданий 

Зачтено 

  

7.1. Промежуточная аттестация обучающихся   

Промежуточная аттестация обучающихся направлена на оценивание результатов обучения 

по дисциплине (модулю) и проводится с использованием фондов оценочных средств.  

  

Примеры типовых контрольных заданий из базы фонда оценочных средств по  



 

 

образовательной программе. 

Пороговый уровень: 

1. Какие типы датчиков входят в ГСП? 

2. Какие существуют виды погрешностей? 

3. Как определить класс точности прибора? 

4. Какие существуют признаки классификации датчиков? 

Продвинутый уровень: 

1. Какие параметры характеризуют датчики? 

2. Каковы физические принципы реализованы в датчиках? 

3. Объясните принцип действия тензорезистивных датчики 

4.         Каков принцип действия датчиков температуры? 

5.         Каковы принципы действия емкостных и индуктивных датчиков? 

Высокий: 

1. Объясните принцип действия датчиков положения и перемещений 

2. В чем заключается принцип действия датчиков присутствия и движения объектов? 

3. В чем состоит принцип действия датчиков скорости и ускорений.? 

4. Объясните принцип действия датчиков силы, механических напряжений 

5. Опишите принцип действия датчиков прикосновений. 

6. В чем состоит принцип действия датчиков механических переменных? 

 
 

Перечень вопросов для проведения промежуточной аттестации 

Государственная система приборов и средств автоматизации 

Погрешности измерений 

Классификация датчиков   

Параметры и характеристики датчиков    

Физические принципы датчиков 

Принцип действия датчиков 

Тензорезистивные датчики 

Датчики температуры 

Емкостные датчики 

Индуктивные датчики 

Пьезоэлектрические датчики. 

Датчики контроля уровня, расхода 



 

 

Датчики  контроля мощности и крутящего момента 

Магнитоидукционные датчики . 

Датчики магнитного поля. 

 
 

  


